Boels Survey & Laser - Tersus GPS Tiltrover
Manuel rapide V25.8

Prét a I’emploi en tant que nouvel utilisateur ?

Avez-vous un compte cloud ?

Pour travailler avec le Tersus GPS Tiltrover, vous avez besoin d’'un compte. Si vous n’avez pas encore
de compte, veuillez contacter Boels Survey & Laser au +31 (0) 488 470 490

Si les champs « Utilisateur » et « Mot de passe » sont vides, vous n’avez rien a faire, vous pouvez vous
connecter avec les identifiants que nous vous avons fournis.

Si le champ « Mot de passe » est vide mais qu’'un nom d’utilisateur de I'utilisateur précédent est encore
saisi, le logiciel doit étre réinitialisé a I'aide du « Rental Ready Button ».
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RENTAL

1. Compte cloud

Connectez-vous a votre compte a I'aide des données fournies par le service Customer Support de
Boels Survey & Laser. Pour ce faire, rendez-vous sur le site web suivant :
http://cloud1.tersus-gnss.com/index.php/settings/user/security

Sur cet écran, il vous sera demandé de modifier le mot de passe (non obligatoire).

Password

»

Q 2 A A =

Le compte personnel est maintenant opérationnel. Accédez a la gestion des données en appuyant sur
le dossier situé a droite du logo Boels Rental dans la barre orange en haut de I'écran.

1 dossier est affiché avec le nom « Tiltrover ».

[ 2% Files-Bocls x S . I5) v
€ C A | B hipsydoudit dex.php/apps/fles/? 0 B o v = @
sun LeicaiCON  @® WhatsApp 2% TerusCloud € Deepl (B3 PPRTK (D OEM722 [) Eops % epot1ds! (@) WAVE [ B Symb &# Cobouw 1t Toptrade K Marketing & salesa.. gl Anmalytics % GoogleSearch [ AllTerra o KPN B Other favorites.
Boels Q
- YOG
I Allfiles #* ar H
@ Recent
Tiltrover Data Project
% Favorites | Recently edited | Recently edited ] Recently edited
¥ Tags
O Name - Size Modified
B itrover <o OKE  4minutes ago
1 folder 0B

Sélectionnez Tiltrover, ce dossier contient les 2 sous-dossiers ci-dessous :

Data
Les fichiers pour les opérations de tragage peuvent étre placés dans ce dossier, mais les mesures
exportées du Tersus GPS Tiltrover sont également stockées dans ce dossier.

Pour les fichiers texte, les fichiers CSV sont exportés et importés et pour les fichiers CAQ, il s’agit des
fichiers DXF, DWG, LandXML et XML.

Project
Les projets bruts présents sur le Boels GPS Tiltrover sont synchronisés avec ce dossier de projet. Les

projets écrits dans le dossier aprés la premiére synchronisation sont comparés entre eux dans le
logiciel Nuwa a chaque synchronisation, et ce n’est qu’en cas de différences que les nouvelles versions
sont chargées et téléchargées. Les données peuvent facilement étre transférées du cloud vers votre
propre environnement et vice versa. Lors d’une prochaine location, les projets peuvent facilement y étre
remis et vous pourrez continuer & mesurer dans le projet.
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2. Assistant de démarrage Nuwa sur tablette

Pour travailler avec Tersus, vous devez avoir un compte.

Si vous n’avez pas encore de compte, inscrivez-vous en utilisant le bouton « Register », un employé de
Boels Survey & Laser recevra une demande d’approbation. Vous pouvez également envoyer un courriel
a sl@boels.com ou appeler le +31(0)488 470 490 pour obtenir un compte, le processus est
généralement plus rapide.

Depuis un PC ou un appareil mobile, le compte est accessible via http://cloud1.tersus-gnss.com/

Connectez-vous sur I'appareil avec le nom d'utilisateur et le mot de passe et acceptez les conditions
générales.

3 O 4G4 B 03:40

Boels
| REnTAL |

Tilt Rover

( )

Ihave agreed o |

Sélectionnez la langue et appuyez sur « NEXT »

Yol - 3 O 4G & 02:06
Confirm the display language
Auto Auto
Dutch Nederlands
English English
+/ French Frangais
German Deutsche Sprache
Italian lingua italiana
Polish Polski
PREV NEXT

Sélectionnez le pays en fonction du systéme de coordonnées et appuyez sur « NEXT ».

% O 4G4 & 02:06

Init the Coord System List by country
Austria Europe
+ Belgium Europe
Czech Republic Europe
Denmark Europe
Finland Europe
France Europe
Germany Europe
Hungary Europe
Ireland Europe
Italy Europe
v h lF‘RE\I PLUFS NEXT
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Choisissez le systéme de coordonnées et appuyez sur « NEXT » (pour les Belgique, il s’agit de Belgian
Lambert 72.csd ou Lambert 2008.csd)

% O 4G § 0207

Liste des systemes de coordonnée
Belgian Lambert 72.csd
+ Lambert 2008.csd
PREV NEXT

Choisissez d’utiliser ou non une liste de codes prédéfinie et appuyez sur « NEXT »

3% O 4G4 2 0236
Liste de codes
NONE
Code list ENG.cod
Codelijst NL.cod
Codeliste DE.cod
+ Liste de codes FR.cod

*0BE N3 O 4G & 03:33

20:0.008
30:0.012

€ Mesure point

834

ABA Autres bitiments am 1
ABR Arbre

AL Autre ligne
ALL Alée (de Garage)
AR Axe routier S r;y
PREV NEXT ARAIL Axe Railway %

AS Autre symbole 3

BA Batiment

BDF Bande de fixation .
BDR Bouchon de rue

BDT Bordure de trottoir

BFR Bordure fermée pour revétement routier
BND Bande

Est 742454.5478 HRMS 0.0082.

Nord 790247.0461 VRMS 0.0088"

BOR Bordure ouverte pour revétement routier
Exemple d'une liste de codes RN

Si le cloud n’a que des données prétes a étre implantées et pas encore de projets, choisissez
« NONE » et appuyez sur « NEXT ».

S'il existe des projets dans le cloud que vous souhaitez synchroniser avec votre appareil, sélectionnez
« Oui » et appuyez sur « NEXT ».

*oBE 3 O 4G % 0334

Sync with Cloud account
Oui Non

PREV NEXT
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M 3 O 46" § 03:36

Liste des projets 12 Selected

Kemnnet 409366
691.50 Kb(*) 2023/04/06 15:31 I

Nouveauprojec
projet actuels

98.78 Kb 2010/08/31 03:32 1

Nouveauconstr

130.78 Kb 2010/08/31 03:32 1
Nouveauconst

case a cocher a droite.

La fleche vers le bas va du cloud au rover GPS et la fleche vers le haut va du rover GPS au cloud.

Du GPS au Cloud

Le projet n’est pas synchronisé

"' DuCloud au GPS

Une fenétre contextuelle affiche le nombre de projets chargés et téléchargés.

Sync
Upload 3, Download 2

0K

Sélectionnez « Cloud » en haut a gauche de I'’écran pour quitter cet écran.

_~

ro@E M4 O 4G 1 03:40
€ Projet [ I
projet actuels Nouveauprojec
Liste des projets
test 20230414 15:20:20
Kemnnet 409366
Netherlands RONAP2018
wim 2023-03-27 13:31:49
Nouveauprojec
Lambert 2008
test 2010-08-31 03:32:22
Nouveauconstr
Lambert 2008
test 2010-08-31 03:18:40
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Projet Code Liste de point
~’ [ L
Liste des lignes Export Import

(e

Cloud Setting

@ x®

Appareil Mesure

Le service Nuwa est lancé et lorsque 'antenne est connectée, un signal retentit sur 'antenne.

3. Appairage de I'antenne et connexion au réseau

Si 'antenne n’est pas connectée.
En bas de I'écran, sélectionnez « Appareil ».

M3 O 4G4 & 0349

20:0.007
30:0.009

e 5 @

Connexion Mobile Info Appareil

n R %

Chantier Apparei Mesure

o@E M4 O 4% 3 03:50

< Connexion

Type du dispositif Tittrover
Type de connexion Bluetseth.
Configuration de connexion TersusGNSS-72224006117
Modéle d'antenne OSCAR

Sélectionnez « Connexion ».
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ropE M3 O 4674 1 03:50

€ 7 |

Connexion

*o@E

? Nouveauprojec @ 20:0.008

N3 O 4G4 5 0351

Type de connexion P4 30:0.010
Configuration de connexion ui ’%’ ‘T' &
Modale d Connexion Mobile Info Appareil

Déconnexion

M 3 O 4G4 & 03:53
Cliquez sur « Rover » pour controler le flux
de données.

Mode Mobile
&1 Liaison Internet du controleur
Adresse IP rtkpremium.xyz:2101
Type de protocole Ntrip
Attention ! si le statut de 'appairage n’indique pas Point de montage COMMON

« Connexion avec le serveur réussie !» et qu’aucune
barre jaune n’est visible, appuyez sur
« Arréter le Mobile» et redémarrez-le.

Arréter le Mobile

4. Ouvrir ou créer un projet

En bas de I'écran, sélectionnez « Chantier », puis « Projet » dans ce menu.

Ouvrez un projet en le sélectionnant dans la liste ci-dessous ou cliquez sur « Nouveau » pour créer un
projet.

reoBE |3 O 4G4 § 0354
€ Projet Q@ D
projet actuels Nouveauprojec
Liste des projets
LamDert Luus
test 2010-08-31 03:32:22
Nouveauconstr
Lambert 2008
test 2010-08-31 03:18:40
Nouveauconst
Lambert 2008
test 2010-08-31 02:45:57
Zaanpad
Netherlands RONAP2018
test 2010-08-26 00:17:04

Créer un nouveau projet ; saisissez le nom du nouveau projet et votre nom si nécessaire (non
obligatoire), les autres parameétres sont repris de I'assistant de démarrage. Appuyez sur « OK ».

Si vous le souhaitez, le nouveau projet peut étre synchronisé directement avec le cloud, utilisez le
symbole du nuage avec la fleche vers le haut (en haut a droite de I'écran).
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&

Retournez au menu principal en appuyant sur la fleche a c6té de Projet (en haut a gauche).
*o0BE

P

va du GPS Tiltrover au cloud

va du cloud au GPS Tiltrover

< Projet

projet actuels

Liste des projets
Lampert Zuus

test
Le projet nouvellement créé est ouvert et s’affiche en haut a gauche de I'écran

L J OIS

S
Nouveauconstr

L ¢

Projet Coc

~ al

5. Synchroniser les projets avec le cloud

IMPORTANT La synchronisation avec votre Cloud personnel sécurise les projets. Il s’agit des données
brutes du projet et non des données de mesure exportées. Le logiciel ne se synchronise pas
automatiquement, vous devez 'activer manuellement. Pour cela, sélectionnez « Cloud Setting ».

oB ™ % O 4G4 n 0015

Surveyboels

Q@ x

Appareil Mesure

Al files #* Tiltrover + b

@© Recent O Name Size Modified

% Favorites
M o 389MB 2 daysago

¥ Tags
S5MB 2daysago

B codes 64KB  2daysago

3 folders 444 MB
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Pourquoi synchroniser :

1. En cas de problémes (techniques), les données sont sécurisées quoi qu’il arrive, ce qui permet
de:

poursuivre la mesure avec un autre GPS.

modifier et (ré)exporter les données.

en cas de problémes techniques, partager les données avec votre fournisseur.

si vous travaillez avec plusieurs systémes, il est possible de partager le projet avec un

autre collégue.

2. Pour les locations, une fois I'appareil rendu, toutes les données de la tablette sont effacées,
mais dans votre cloud personnel, les projets sont conservés jusqu’a un an aprés la derniére
connexion.

3. Cela permet de reprendre les mesures d’un projet aprés une certaine période.

aoop

6. Mesurer

IMPORTANT Assurez-vous que I'antenne est réglée a la bonne hauteur, la valeur par défaut est de
1,80 M, faites glisser la perche jusqu’a cette hauteur pour mesurer avec précision. La hauteur de
I'antenne peut étre ajustée en cliquant sur le symbole.

so@ % 4G4 & 1507

% 200.221

€  Mesure point 30:0.426

&8 20 & 7%

sol@ % 4G & 15:06

& 20:0.004

€ Mesure point R

&2

7

&,
Oost = A0 ‘ e b

] 1800 EGU

PT1€d
Mes 1

£
z
©

Oost 177387.5938>  Altitude 82259° HRMS 0.0041

Noord 4361463747  Hoogte 51.9603> VRMS 0.0030.
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Les informations suivantes sont les plus importantes pour mesurer.

Position fixe - le symbole vert indique
que la précision est conforme a la
tolérance prédéfinie.

Sans fixation, impossible de
mesurer !

Nombre de
satellites

regus 82

Tilt ON - activé en déplacant suffisamment
la perche et doit étre activé pour mesurer.
Le symbole complétement vert donne

a0

Important que la
hauteur correcte
de la perche soit
la meilleure correction de saisie
I’obliquité.

™% 0 4% onss Précision de la

position actuelle

20:0.010"

&

Configuration

A
TI 1.800

3D:6012

i 2 Al ALl Afficher la liste
- © ] FirstPoir des coordonnées
Fonctions de % e
zoom et de %, :
centrage 2(,%.: : Afficher la carte
2@_\,% ! & de fond
1% N
Ces v Commencer une
6 champs © 1515 fg‘ 1313 33’ ~~~~~~~~~~~~~~~ ligne, un arc, etc.
sont t & i et passer d’un
ajustables et odst 177406.1321 | Aftitude 80553 HRMS 0.0101 point a une ligne.
peuvent étre Noord 436150.8581 Hoogte 51.6282 VRMS 0.0058.

modifiés en

Numéro de point,
relvé automatique

7. Codage

a. Codage standard

/ /
/ /
/

Codage par points ou par
lignes, saisie manuelle ou
a partir d’'une liste

MESUR

Numéro de ligne, tous les
points ayant le méme
numéro sont reliés par une

Au-dessus de I'écran de mesure se trouvent trois champs ayant chacun une fonction spécifique :

1¢" champ Numéro du point

2¢ champ Code du point ou de la ligne

3¢ champ Numéro de ligne

le numéro du point doit étre composé uniquement de chiffres
ou se terminer par des chiffres. Par exemple, 42 ou Pt42
Entrez ici le code désiré, ceci peut étre fait a l'aide du clavier
ou a partir de la liste ouverte en cliquant sur le triangle
orange.

ce champ ne doit étre rempli que si les points doivent étre
eliés par une ligne. Il doit étre unique pour chaque ligne. Par
exemple, 3 ou KGB3

42

KGV

Suivez laprocédure ci-dessus pour la saisie !
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b. Codes de caractere

J

Le bouton permet de sélectionner les codes de caractéres. Cette fonction permet de mesurer les
arcs, les cercles, les rectangles, de fermer des polygones, etc.

fo@E M3 O 4G4 & 0410

7Y Polyline

<

Mesure point

832

<) Polygon

2 AL "] square (Diagonal)

> 5
“ ) First Point - z
*4 Square (Center)

1 Rectangle (3)

Rectangle (Center)

q <) Circle (Center)
&-() A O circle 3)
~ Arc (3)

Kl

c. Codage rapide

Les codes rapides peuvent étre activés via (dans la barre supérieure)
et activez le commutateur Quick Code

fo@aBE MW O 464 & 0a:21

& Configuration du levé

Configuration générale Configuration d'affichage

Epoques du levé

Nom Incrément

Son levé L
Confirmation

Auto Centre L
Quick Code @
Modeéle d'antenne OSCAR
Type Verticale Oblique Canne

Cannelm 1.800

Des champs de 5 x 10 apparaissent maintenant et peuvent étre remplis avec des codes couramment
utilisés. Si le champ est vide, vous pouvez le remplir en cliquant simplement sur le champ
correspondant. Si le champ est déja rempli et que vous souhaitez le modifier, vous pouvez le faire en
maintenant le champ enfoncé jusqu’a ce qu’une fenétre contextuelle apparaisse.

M3 O 4G4 & 03:41

vol )
Mesure point a
L 201.437
inmeten ' b Gt
834 TI 1.800 Eil
42 BFR BFR1
"} First Point
7 AL ‘;BA ]:;arw |,;PB ‘;PASC
s CAN ‘7'01 8 FNT |;c»\z ‘(;IAM
e
) —
&) % L‘"
& %
. s ©
i . v

En balayant, les 10 codes rapides suivants s’affichent, etc.
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d. Liste de codes propres

Il est possible de créer sa propre liste de codes, soit dans le Tersus GPS Tiltrover lui-méme, soit a
'avance a 'aide d’un fichier txt.

Voila a quoi ressemble ce fichier txt :

MV,1,,Niveau du sol,0x008000

VP,1,,Point fixe,0x0000

HP,1,,Hauteur de référence,0x808080
PNT,1,,Symboles de points divers,0x008080
GRZ,2,,Mur/Buisson/Haie/Barriére etc...,0x708090
LD,2,,Conduite,0xFF0000
GB,2,,Batiment,0xC0OCO0CO0

BGB,2,,Batiment secondaire,0x800080

Ce codage est composé comme sulit :

Code tel qu’enregistré : code abrégé, code point=1/ code ligne=2, Description dans la liste, code
couleur hexadécimal Windows

(attention aux virgules, en particulier a la double virgule aprés le code de caractere)

Le code hexadécimal peut étre trouvé dans Word, par exemple.

Colors O *
Standard  Custom
Lolors: Cancel

Color model: | RGEB e
Red: 156 = Newr
Greern: 189 |2
Hex: £0CED31
Current

A titre d’exemple, quelques couleurs :

Noir #000000

Bleu #0000FF
Jaune #FFFF00
Rouge #FF0000
Vert foncé #00B050
Vert clair #92D050
Mauve #7030A0
Rose #FF99FF
Orange #ED7D31
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Ces couleurs sont décrites dans le Tersus comme suit :

Noir 0x0000

Bleu 0x0000FF

Jaune OxFFFFOO

Rouge 0xFF0000

Vert foncé 0x00B050

Vert clair 0x92D050

Mauve 0x7030A0

Rose OxFFO9FF

Orange 0xED7D31

.... Des couleurs supplémentaires peuvent étre trouvées dans Windows

Exporter la liste des codes :

Allez dans « Chantier », choisissez « Code » et sélectionnez I'icbne de téléchargement a I'extréme
droite de la barre grise. Le fichier de code sélectionné dans I'assistant sera exporté.

ro@RB M3 O 4G4 £ 0429

€ Liste de codes B B
Liste de codes

1] Code Type Détail

1] ABA Ligne Autres batiments

1 ABR Point Arbre

2 AL Ligne Autre ligne

3 ALL Ligne Allée (de Garage)

4 AR Ligne Axe routier

5 ARAIL Ligne Axe Railway

6 AS Point Autre symbole

Entrez un nouveau nom, par exemple client.cod, un sous-dossier supplémentaire « Codes » contenant
le fichier exporté sera alors créé dans le Cloud dans le répertoire « Tiltrover ». N'oubliez pas d’ajouter
I'extension .cod aprés le nom.

foBB M3 O 464 1§ 0430

€ Sélectionner le fichier

Nom du fichier Export.cod

Emplacement de stokage [

A linverse, un fichier de code personnel peut étre placé dans le Cloud personnel dans le dossier

« Codes ». Sur la tablette, il peut étre téléchargé a 'aide de I'icbne de gauche. De cette fagon, votre
propre liste de codes peut étre téléchargée a nouveau lors de la prochaine location. En effet, elle est
supprimée par défaut de la tablette aprés la location.

N 3 4G4 [ 23:48
™ % 0 4G"4 1§ 23:25

tRE Cliquez ensuite sur I'icone Cloud Cb
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8. Exporter vers le cloud

Dans le menu Gestion des données, sélectionnez I'application Exporter. Les mesures peuvent étre
exportées sous forme de fichier texte (CSV) ou dans un autre format spécifique.

a. Exportation de coordonnées (sous forme de fichier texte)

1. Sélectionnez le(s) type(s) de point(s) a exporter ou éventuellement la plage de dates.

2. Modifiez le format des données si nécessaire, c’est-a-dire I'ordre des colonnes et le séparateur
entre les champs. Par exemple : numéro de point, O, N, H, code. Il existe également une option
permettant de générer votre propre format de texte a I'aide du bouton « Défini par l'utilisateur ».

3. Sivous le souhaitez, modifiez le nom du fichier a exporter défini par le systéme, mais n’oubliez
pas d’ajouter I'extension .csv aprés le nom du fichier

4. Un en-téte peut également étre inclus, cochez la case si nécessaire.

M3 O 4674 & 0433

Exportation des coordonnées Autres exports

Type de point

Point de détail Point continu Levé
Calcul Saisie Point de contréle

Implantation Point de Base

Date

Format de données Désignation,Codage ENH

Nom du fichier Export_20100831043316.csv

Exemple :

Désignation,EN;H >
ConstructionSﬁlcsv

Appuyez ensuite sur « Export »

Le nombre de lignes exportées est indiqué dans la fenétre contextuelle.

Nuwa

Exportation réussie(Count: 12)
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Le fichier d’exportation est maintenant disponible dans votre compte cloud pour un traitement ultérieur.

Boels
55 W a 4 & 0D
| Allfiles #* Tiltrover Data +
© FRecent O Name Size Modified
% Favorites "
Zaandam1209.csv 1KB 3 minutes ago
¥ Tags
Grondwerk_Gijzen.csv <1KB 3 months ago
. Onderlegger Gijzen-Billekens.dxf 7MB 3 months ago

b. Autre exportation, sous un autre format

La méme procédure s’applique a I'exportation vers d’autres formats, notamment XML et DXF. Pour ce
faire, sélectionnez « Autres exports ». Il est possible de choisir si les valeurs de hauteur doivent étre
ajoutées a I'exportation. Si la hauteur n’est pas nécessaire, décochez la case « Valeur de hauteur ».

roBE

< Export

Exportation des coordonnées Autres exports

Format de données DXF >
Valeur de hauteur
Nom du fichier Export_2010083104363063

Unité M

Le format d’exportation par défaut est DXF. Si un format différent est requis, sélectionnez le format
souhaité dans la liste des formats optionnels

RW5

RAW

LandXML

XLS

O OO O O OO0 O0OO0 0 ®

GPS
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Donnez au fichier d’exportation le nom souhaité. |l n’est pas nécessaire d’ajouter une extension au nom
du fichier. Vous pouvez également utiliser le nom de fichier proposé par le systéme.

Vérifiez ou modifiez les unités du dessin

i O 46 § 0439

Pled

US Feet

Appuyez ensuite sur Export

Nuwa

Exportation réussie(Point: 18, Ligne:5)

OK

Aprés I'exportation, le fichier est disponible dans le compte Cloud pour un traitement ultérieur.

Boels -
S W a & & 0D
mAllfiles # | Titover | Data ) |+ H
®© Recent O Name Size Modified
% Favorites .
B construction2z o 7KE  seconds ago
¥ Tags
B construction23.csv <1KB S minutes ago
[ constructionss csv <1KB & minutes ago
B
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9. Importer
Dans le menu Gestion des données, sélectionnez 'application Importer. Les mesures peuvent étre
importées sous forme de fichier texte (CSV ou TXT) ou dans un autre format spécifique.
a. Importation de coordonnées (fichiers *.txt et *.csv)
Les fichiers *.txt et *.csv sont des fichiers texte sans formatage. Ceux-ci peuvent étre lus via
« Importation de coordonnées ».

i. Sélectionnez le type de point a importer. Par défaut, ce champ est défini sur le type de point le
plus couramment utilisé, a savoir « Point de tracé ».

ii. Modifier le format des données si nécessaire, c’est-a-dire I'ordre des colonnes et le séparateur
entre les champs. Par exemple : numéro de point, N , O, H, code. Il existe également une
option permettant de générer votre propre format de texte a I'aide du bouton « Défini par
l'utilisateur ».

Par défaut, pour la lecture des fichiers de coordonnées, le Tiltrover est réglé comme dans
I'exemple ci-dessous ou le séparateur est une virgule et le caractére décimal est un point. Cet
exemple contient un en-téte, veuillez cocher la case « En-téte ».
Nom, E, N, h
PT1,33356601.789,5831049.821,31.437
PT1,33356601.789,5831049.821,31.426
PT1,33356601.789,5831049.821,31.493
PT1,33356601.789,5831049.821,31.518
PT1,33356601.789,5831049.821,31.486
PT6,33356574.055, 5831048.867,31.470
PT1,33356601.789,5831049.821,31.451
PT1,33356601.789,5831049.821,31.664
PT1,33356601.789,5831049.821,31.422
Nom, E,N,H = numéro du point, Nord, Est, Altitude
yoEE \ M4 O 4G § 0444
< Import ﬂals_.‘ I
Infportation de coordonnges Autre\Import — . N 0
Type Point
® Recent O Name
Point d'implantation Paints d'implantation
Format de données DésignationENH o foeres Data
¥ Tags
Format de données esviaxt Project
Norme code UTF-8

Codes

En-téte

R R

Appuyez sur « Importer » et sélectionnez le fichier'souhaité dans le cloud.

3 folders

Notez que le fichier doit se trouver dans le dossier « Data », n’utilisez pas de sous-dossiers !
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M D 46" § 0446
Liste de fichiers
Construction23.csv
053 Kb 2025/08/11 14:29
Construction86.csv
0.05Kb 2025/08/11 14:28
Grondwerk_Gijzen.csv
0.38Kb 2025/05/07 10:15 ®3 O 4G% & 04:47
Nieuwbouw grondwerk.csv
1.35Kb 2025/08/07 1317
Zaandam0608.csv
1.26 Kb 2025/08/06 16:32
Zaandam1209.csv
1.27 Kb 2025/08/06 15:11

Actualiser Importer

Appuyez sur Apergu pour vérifier les données *0B88 ————
Norme code € Import prévisualisation
Prévisualisation
En-téte
Naam,ENh

PT5,177407.1182,436186.2256,7.9831
PT6,177406.8550,436186.1716,8.0079
> PT7,177406.3266,436187.5326,7.9727
PT8,177406.5913,436187.6458,7.9712
PT10,177407.2082,436185.2109,7.9829

PT11,177407.4725,436185.2981,7.9741

PT17 17740A 1ARA 47R1A7 4547 7 OR4Q

b. Autres importations (par exemple, fichiers DXF et XML)

Par défaut, le type de fichier a importer est défini sur « DXF » et les fichiers sont lus en tant que « carte
vectorielle », ce qui rend les points et les lignes visibles. |l est également possible de lire le fichier en
tant que points seuls. Pour ce faire, modifiez le « Type » de « carte vectorielle » en « Point ».

Outre les fichiers DXF, divers autres fichiers peuvent étre lus, sélectionnez le format souhaité dans la
liste,

DXF

SHP

SIMA

KML/KMZ

NCN

LandXML

KlicXmL

O O OO0 OO0 O0®

STX

-
©
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ro@B M3 O 46°% § o451

€ Import

Importation de coordonnées Autre Import

Unité

DXF >
E
i @

Format du fichier

Prefix Name

Emplacement du fichier

Appuyez sur « Importer », sélectionnez le fichier souhaité dans le cloud et appuyez sur « Importer ».

RENTAL

Point O

Carte vectorielle ®

Notez que le fichier doit se trouver dans le dossier « Data », n’utilisez pas de sous-dossiers !

| Al files ] Tiltrover %F
@® Recent O {ame

* Favorites @
¥ Tags

- Project
- Codes

3 folders

Par exemple, le fichier dxf « Construction23.dxf »

YyoRBE ™3O 46" & 04:54
< Cloud
Liste de fichiers
230601 Tekening op +-RD 4 (1).dxf
9.53 Mb 2023/06/23 15:31
230601 Tekening op +-RD 4.dxf
9.39 Mb 2023/06/23 15:27
230601 Tekening op +-RD/4_del.dxf
79 Mb 2023/06/2510:13
< st
40 Kb 2025/08/11 14:33
Nieuwbouw grondwerk.dxf
16.01 Kb 2025/08/07 13:12
Nusterweg.dxf
3373 Kb 2023/12/15 09:42
 — ——]

Si I'importation est réussie, le nombre
de points et de lignes importés s’affiche.

20
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10. |

mplantation de points

Si les données d’implantation sont lues sous forme de points uniques, sélectionnez « Implantation de

points ».

tso@E

Nouveauprojec

N3 O 4G4 1 0456

20:0.009
30:0.012

Chantier

2

Mesure point

Implantation DXF

Implantation de ligne

lcm

Q

Appareil

Pour I'implantation, un point du dessin peut étre sélectionné mais aussi de la liste des coordonnées en
appuyant sur la girouette a droite de I’écran. Voir 'exemple ci-dessous.

Position fixe -
que la précision est conforme a la
tolérance prédéfinie.

Sans fixation, impossible de

Tilt ON - activé en déplacant suffisamment
la perche et doit étre activé pour mesurer.
Le symbole complétement vert donne

la meilleure correction de I'obliquité.

le symbole vert indique

Important que la
hauteur correcte
de la perche soit
saisie

mesurer !
ol M3 O 4G4 L o670
Nombre de I e ieritation e pokit 20013 Précision de la
satellites : position actuelle
regus 825 Tl_noo _
PT10 pr7a PHS Fo’ ° ® i
PLM PT13 pﬁzﬂ " P73 @ ¢ > ; ;
P PT72 @ W Afficher la liste
Fonctions de o FT ¢ &, | | des points
zoom et de P60 @ n —
centrage ® g Q
PT68
l+ ® 1 . .
PT67 : Point implanté
— ® o —] i L,
. suivant/précéden
Ces © 'y ¥
6 champs @ s Q
S_ont — &hjem\» > Dy > HRMS n.124s§
aIUStable? et Offset > Dx > VRMS 0.0061> M E R
redneson | I SU
modifiés en

21
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voRE M3 O 4G & 0505
& Listede point A Q
Liste des mesures Point de controle Liste des points dimplantation
37 (pieces)
Nom Code  Implanté  Temps E(m) N(m) Altitude(m) Lat Lon
PT48 Non 0 1774029763 436187.9640 78845  48555532036N  2.0383594
PT46 Non 0 177404 4464 4361840131 78801 48555498604  2.038335(
PT47 Non 0 1774037113 4361859846 7885  485S551S78ON  2.0383477
PT4S Non 0 1774051919 436182.0444 79103 48555481641N 20383224
PT43 Non 0 177406.6636 4361781078 79097  48555447527N 20382987
PTa4 Non 0 1774059219 436180.0771 79233 48555464588N  2.038310
T U TN

Dans I'exemple ci-dessous, le point SPT21 est sélectionné.

Exemple d’affichage de la liste des
coordonnées

En haut a gauche, les directions de navigation sont affichées en 3D et la position actuelle est visible.

so@B M3 O 4G4 L 0610

< Implantation de point ; 20:0.013

30:0.015
75 TI 1.800
\g Dist:1.595(m) =1
Devant : 1.569(m) B
o R A gauche : 0.284(m) ‘
Remblai:0.128(m)
=,
i SPRR1
AR
i /52440.0907
\ 790214.3557 t
(I 51.78 Q
>
= Y Il
&
e Q
a2
Delta Z 01284) Delta Est 10302> HRMS 00126
Dist 1.5946> Deha Nord 121720 VRMS 0.0072

Lorsque la position du point a implanter est approchée de quelques centimétres, I'écran change comme
indiqué ci-dessous. La position d’inclinaison de la canne GPS est également visible graphiqguement.

*o@ M3 O 46 L o6
Implantation de point st ;gggif
71 1000
M. Dist:0.006(m) o
Devant : 0.0(m) ‘g,
1 A droite : 0.006(m)
Remblai:0.075(m)
B

)
24400907 -
790214.3557 1
51.78 o
\ l
(% Q

PN

Delta Z 0.0747. Delta Est 0.0026. HRMS 0.0222
Dist 0.0062> Deita Nord -0.0056> VRMS 0.0148.
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Réalité augmentée

Gréce a la RA (Réalité augmentée), I'appareil photo de la tablette et les fleches sur I'écran vous guident
jusqu’au point implanté sélectionné.

La fonction RA ne fonctionne que pour I'implantation de points et non de lignes.

Apres avoir sélectionné le point que vous souhaitez implanter, appuyez sur le bouton RA.

soR N3O 4G4 82223

< Implaritation de point s iggggg

leuo

Info

Ajouter point dimplantation A =
' Eauche : 1.535(m ‘
Déblai:4.175(m)

A\ Y
v \‘
> | .
7h2481.1161 !
790225.5722 1
7.40 4 JesezettiSiteseacll o
I :.é - S
S YV 4
@ Q
s AR . ~vadll
DeltaZ -4.1752. Delta Est 1.8336. HRMS 0.0078>

Delta Nord

soR ™3 O 4G4 L 0612

€« Implantation de point La Camél’a et |eS ﬂéCheS b|eueS
82 vous dirigent vers le point
— —aaiT implanté sélectionné

DeltaZ 0.1939> DeltaEst 1.7706> HRMS 0.0217.

Dist 2.0209> Delta Nord -09742> VRMS 0.0136
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11. Implantation de points et de lignes (par ex. DXF)

Si aucun dessin n’a encore été lu, allez dans le menu Importation.
Sélectionnez ici : Autre import, le type de fichier et les autres paramétres ci-dessous.

LE-2C) =% O 4G4 1 06:29
< Import
Importation de coordonnées Autre Import
Format du fichier DXF
Unité M
Type Carte vectorielle
Prefix Name ]
Emplacement du fichier \

—

Sélectionnez le dessin souhaité (dans cet exemple, Chance.dxf).

nreo@d Mx O 46 1 os:30
€ Cloud

Liste de fichiers

230601 Tekening op +-RD 4 (1).dxf

9.53 Mb 2023/06/2315:31

230601 Tekening op +-RD 4.dxf

9.39 Mb 2023/06/23 15:27

230601 Tekening op +-RD 4_del.dxf

AFTTAD 2023/06/2510:13

Chance.dxf

23,58 Kb 2025/08/1116:21

Construction23.dxf

7.40 Kb 2025/08/11 14:33

Nieuwbouw grondwerk.dxf

16.01 Kb 2025/08/07 1312

e

Allez sur le menu « Implantation de ligne ».

solBB M3 O 4G% 1 0456

= ’
)’ Nowveauprojec bl & 200.009

4 30:0.012
2

Mesure point Implantation de point Implantation de ligne

P

°oR W3 0 46 u 0214

Implantation DXF
L

Implantation de ligne

Contipratin Decornmcte

&3
Merm 1
2 >
= ) % &,
Chantier Appareil Me N
i ",
Si le fichier d’arriére-plan est sélectionné, J i O o wanrad
) 2 . - € BN\ e
I'écran ci-contre s’affiche. =
Se|ect|0nnez |’|Cone d’afﬂchage de |a Carte_ Hauteur d'antenne N/A>  Demiére distance N/A>  HRMS N/A
ToEnd N/A Hauteur d'antenne N/A VRMS N/A
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Sélectionnez « Carte vector » et éventuellement une carte comme fond.

3O 4G4 0 06:34

Dnvo@ M2 O 4G4 ) 06:35

Sans carte € Vector map list

# Carte OpenStfeetMap
Zaandam3408.dxf

1696 Kb 2010/08/26 06:06
5 Construction23.dxf
Carte satgllite Google 7.40Kb 2010/08/31 04:55
WMS = Chance.dxf
2358Kb 2010/08/31 06:30

Carte Vector

Choisissez le dessin vectorisé « Carte
vector », ou I'un des dessins importés
dans ce projet.

Dans le dessin, sélectionnez la ligne/l'arc que vous souhaitez implanter en cliquant au centre de
I'élément de ligne. Il est également possible d'implanter des points dans ce menu.

nvo@ W3 O 46 1 0637
€ Implantation de ligne ;3 3 332
8§29 TI 1.800 B 40
1t on 1

Y\\
[z

© e !
© Q@
Hauteur d'antenne Canne 1.800°  Demiére distance 38.93917 HRMS 0.0459,

ToEnd N/A>  Hauteur d'antenne Canne 1.800° VRMS 0.0043.

Sélection de la ligne : Confirmez la ligne sélectionnée

Info

Commuter pour mettre en valeur |a ligne/arc sélectionné(e) 7

ANNULER

Pour implanter la ligne ou I'arc (polyligne), un menu de sélection s’affiche. Dans la plupart des cas, c’est
I'option « Par proximité » qui est choisie.
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™3 O 4G4 | os:1

Implantation de polylignes

Start Miles(m) 0.000063

Décallage
Intervalle (m)

Par intervalle e Par proximité

°

A partir de KILOMETRAGE(m)
Spécifiez la distance sur la ligne, a partir de I'endroit ou vous voulez commencer a implanter.

Décalage (m)

Décalage par rapport a la ligne ; une valeur positive se situe a droite de la ligne et une valeur négative,
a gauche de la ligne. Par exemple, avec un décalage de -0,5, les points sont tracés a 50 cm a gauche
de la ligne sélectionnée.

Intervalle (m)
A quel intervalle de la ligne voulez-vous implanter des points ?

3 options :
e Parintervalle implanter les points sur la ligne avec la distance de l'intervalle sur la ligne
e Parnceud Implanter tous les points présents dans le polygone

e Parproximité  Indique la proximité (distance angulaire) et la distance a partir du début de la ligne
par rapport a la position ou se trouve le tiltrover GPS.
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12. Implantation d’un fichier CAO, e.g. DXF et DWG

Sélectionnez I'application « Implantation DXF » dans le menu « Mesure » pour implanter un fichier DXF
ou DWG.

LACNC] W3 O 4G% 1 0456

20:0.009

o
. Nouveauprojec 4 30:0.012

) - | &
B o
Mesure point Implantation de point Implantation de ligne

caD
—m—

I
Implantation DXF

] Q@

Chantier Appareil

Tous les fichiers qui sont dans le Cloud sont affichés, sélectionnez le fichier CAO a implanter.

Si un fichier CAO est déja ouvert, ce fichier est immédiatement affiché dans I'écran
d’'implantation. Appuyez sur le symbole de dossier a gauche de 'écran
d’'implantation pour ouvrir un autre fichier CAO.

avol M3 O 4G 1 0645
< Cloud (]

Liste de fichiers

489Kb 2023/03/27 11:48

230601 Tekening op +-RD 4 (1).dxf

9.53Mb 2023/06/23 15:31

230601 Tekening op +-RD 4.dxf

9.39Mb 2023/06/23 15:27

230601 Tekening op +-RD 4_del.dxf

479 Mb 2023/06/2510:13

Chance.dxf

2358 Kb 2025/08/11 16:21

Construction23.csv

0.53Kb 2025/08/11 14:29

Construction23.dxf

Le fichier CAO est ouvert. En cliquant sur le symbole du globe, la carte fait un zoom sur les données.

aevo@ M3 O 4G 1 0649

< Implantation DXF b ;ggg:g

Cortouraton

e &w T o
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Icéne Description
Zoome sur la position du Tiltrover.

Zoom sur tout.

Sélection d’'un point, fait apparaitre une souris (fleche avec cercle) sur
'écran. Déplacez la fleche sur le point a sélectionner en faisant glisser
votre doigt sur la « souris » ronde.
Enregistrement du point implanté.

Affiche la liste des coordonnées de tous les points de la ligne sélectionnée.

8 Gestion des couches ; activation, verrouillage et gel des différentes
couches.
Boite a outils avec des outils pour :
- mesurer la distance entre 2 points.

= - calculer une aire et de son périmétre.
- utiliser la fonction de recherche.
- changer la couleur de l'arriére-plan : blanc ou noir.

S Mesure de la distance : sélectionnez deux points sur le dessin et calculez
la distance.

T Mesure de surface, sélectionnez des points sur le dessin et calculez la
surface et le périmétre.

Q Fonction de recherche : saisir du texte pour rechercher et localiser.

(4

Changez la couleur de I'arriére-plan en noir ou en blanc.

Explode, divise I'objet composite en ses composants individuels. Cela

Of? signifie que vous pouvez « décomposer » un objet tel qu’un bloc, une
polyligne ou une région en ses différents éléments, ce qui vous permet
de les modifier et de les implanter individuellement.

@ Etat par défaut, en attente de la sélection d’un point ou de la ligne.
l?" Implanter le point, pour implanter le point sélectionné.

l:"’ Implanter la ligne, pour implanter la ligne sélectionnée.

B Quitter la fonction d'implantation de point ou de ligne

13. Parametres généraux

Modifier ou masquer les informations d’affichage
Les 6 champs d’information en bas de I'’écran peuvent étre masqués en appuyant sur la languette grise.
Cela permet d’agrandir la vue de la carte.

anro@ M3 O 4G 1 06:50
& Mesure poin & 200,046
SSLTS. pOs t Tewse Configpuration 30:0.046
829 Fix A NA 711
PT26639 AL ALY _
Y NextPoint v @®  Altitude
e 5 Len
Lat
PT25 R O Haut
. Q auteur
PR - ‘ =
P 1 t/) O  Solution
)= ~
O  satellite
i
Temps
O  Vitesse
cadh P seic N
Est 742471.5538. Altitude 51.6873. HRMS 0.0463. :’) Compass
Nord 790218.4475)  Hauteur 51.6872> VRMS 00038 O Hauteur d'antenne
_ O RMs

Ces 6 champs peuvent étre définis selon les préférences personnelles. Cliquez sur le champ que vous
souhaitez modifier, un écran contextuel apparait dans lequel vous pouvez sélectionner le choix
d’affichage souhaité.
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el \/ia « Configuration » de nombreux
« m int 2t . . A
ceuepott LA paramétres par défaut peuvent étre
30 gz
& modifiés.
PT26 AL AL1
"‘;,- Next Point -
- @ e
PT25 AR )
. ._‘"‘
P? 4 1 N nid
>
»
e Q
Est 742471.5502. Altitude 51.6986 HRMS 0.0440.
Nord 790218.4328>  Hauteur 51.6986° VRMS 0.0037°
Les principaux paramétres du menu de mesure
= Onglet Configuration générale
Configuration générale Configuration d'affichage
Type de Solution Fix Type de solution > doit étre sur Fix
Tolérance HRMS(m) o030 |  Tolérance HRMS(m) > déviation horizontale maximale
Tolérance VRMS(m) 0050 1 Tolérance VRMS(m) > déviation verticale maximale
Limite de latence *| Limite de latence > intervalle maximum de la correction RTK
Seuil de déplacement de la base 0.05 . L, .
Seuil de déplacement de la base> nouvelle station de base *'
Mode Levé Fomdedéel 7| Mode Levé > mesures détaillées, continues ou décalées ™2
Levé PPK , i .
Epoques du levé > Nombre de fois mesurées / moyenne
Levé auto
Nom incrément > incrément numéros de points par défaut 1
Fichier rapport
Son levé > son lors de I'enregistrement
Epoques du levé 1
Confirmation > affiche a I'avance les informations sur les
Nom Incrément 1
: points
Son levé L
Confirmation
Auto Centre [ Auto Centre > centre le GPS sur la carte
Quick Code Quick Code > afficher les champs de code rapide
Modéle d'antenne OSCAR
Type e o scame | TYP€ > pour travailler avec l'inclinaison, sélectionnez « Canne »
Canne(m) 1800 | Canne(m) > la hauteur de I'antenne en métres

*1Si la position de la station de base dépasse la valeur saisie, une nouvelle station de base est générée et les
coordonnées du GPS rover sont recalculées.

*2|| existe trois options pour mesurer les points de décalage :

¢ la méthode tilt-offset
e |a méthode des deux points
¢ méthode en un point.

Aprés avoir sélectionné le mode levé en mesure de décalage, revenez a l'interface de mesure pour
sélectionner la méthode de mesure des points de décalage.
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[Tilt-offset] : Le point de décalage est calculé sur la base de la position inférieure de la canne GPS et de
la valeur de décalage saisie, qui est dans la direction opposée a la direction d’inclinaison actuelle.

[Méthode des deux points] : La direction est déterminée par les deux points mesurés et le point de
décalage est calculé dans la direction étendue sur la base du deuxiéme point et de la valeur de

décalage introduite.

[Méthode en un point] : Le point de décalage est calculé en fonction de la position actuelle, de I'azimut
directionnel saisi et de la valeur de décalage.

= Onglet Configuration d’affichage

< Configuration du levé

Configuration générale Configuration daffichage

Aticheoe Type Affichage Type > Sélectionnez pour du texte au point

Point de détail

Cases a cocher pour le type de point souhaité

Point continu
Point

Point de calcul
Implanter

Point de base

Afficher point > affiche le numéro du point a I'écran

Afficher point

(] Afficher ke pant code Afficher le point code > affiche le code sur I'écran

(] pisplay Survey Line Detail

Affichage la nivelle > afficher oui/non

[ Afficher la nivelle

simple

® Couleur du point > couleur du point mesuré

Nombre de points

Couleur du point
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